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DESCRIPCIÓN:

Los ingenieros deben de contar con las herramientas necesarias para poder describir el
funcionamiento de las máquinas involucradas en los procesos de producción, en este curso el
alumno conocerá y será capaz de aplicar la tecnología (dispositivos, herramientas y software)
propios de un sistema de automatización.
Describir el uso, funcionamiento, instalación o desarrollo de sistemas automatizados.
Será capaz de analizar e implementar sistemas de control y automatización industrial.

COMPETENCIAS PARA DESARROLLAR:
E3. Sistemas de manufactura
Desarrollar las habilidades necesarias para diseñar, implementar y optimizar sistemas de
manufactura eficientes y eficaces en entornos industriales. Esta competencia abarca desde
la selección y diseño de procesos de producción hasta la gestión de la calidad y mejora
continua en la fabricación de productos.
E2. Producción y manufactura aeroespacial: Gestiona las competencias necesarias para
participar en los procesos de producción y fabricación de componentes aeroespaciales.
Comprende los aspectos prácticos y operativos de la fabricación, asegurando la eficiencia,
calidad y seguridad en la producción de aeronaves y vehículos espaciales.

Básicas:
B4. Transformación Digital
Transforma la cultura digital en la sociedad, en las organizaciones e instituciones
educativas para aprovechar al máximo el potencial de las tecnologías y herramientas
digitales; propiciar su uso responsable y ético que estimule la creatividad, innovación, la
comunicación efectiva y el trabajo colaborativo e interdisciplinar en la solución de problemas
de la sociedad digital; promoviendo la privacidad y la seguridad, así como el respeto a los
derechos de autor y la propiedad intelectual.



DOMINIOS
(Se toman de

las
competencias

)

OBJETOS DE ESTUDIO
(Contenidos necesarios
para desarrollar cada
uno de los dominios)

RESULTADOS DE
APRENDIZAJE
(Se plantean de
los dominios y

contenidos)

METODOLOGÍA
(Estrategias,
secuencias,

recursos
didácticos)

EVIDENCIAS
(Productos

tangibles que
permiten valorar
los resultados de

aprendizaje)

B4.2 Utiliza
de forma
responsable
las
tecnologías
de la
información,
comunicación,
conocimiento
y aprendizaje
(TICCA), en el
proceso de
construcción
de saberes y
el desarrollo
de proyectos
sociales
innovadores
en el ámbito
digital.

Automatizació
n y Control:
Integración de
tecnologías
de
automatizació
n y sistemas
de control
para mejorar
la eficiencia y
precisión en
los procesos
de
manufactura,
reduciendo
los errores y
aumentando
la velocidad
de
producción.
Participación
en la
implementació

1. Introducción a la
automatización y
control industrial
1.1. Definición de

automatización y
control.

1.2. Historia de los
controles
automáticos

1.3. Tipos de
controles
automáticos y de
procesos
industriales.

Identificar los
distintos tipos de
automatización
aplicada a los

procesos
industriales

Trabajo
colaborativo

Mapa mental de
la historia de la
automatización

2. Fundamentos de
ingeniería eléctrica
2.1. Corriente

directa,
continua, ley de
ohm

2.2. Relevadores y
contactores

2.3. Relevadores de
temporización

2.4. Unidades de
alimentación

2.5. Uso de
multimetro

Representación
esquemática de circuitos

de control

Distingue la
aplicación de los

fenómenos
físicos en

dispositivos
eléctricos.

Reconoce los
diferentes
diagramas

utilizados en los
circuitos de control

Ejercicios,
demostraciones y
simulaciones
situadas ABP.

Informe del
análisis de caso
de y/o prácticas
de laboratorio

3. Detectores
3.1. Detectores

mecánicos
3.2. Detectores

magnéticos
3.3. Detectores

electrónicos
3.4. De posición

inductiva,capacit
iva y de barrera,
ultrasónicos.

Sensores de presión

Distingue las
diferencias en los

detectores
utilizados en la

industria.

Ejercicios,
demostraciones y
simulaciones
situadas ABP.

Informe del
análisis de caso
de y/o prácticas
de laboratorio



n de sistemas
de control y
automatizació
n en procesos
de
manufactura,
demostrando
la mejora en
la eficiencia y
precisión.

4. Sistemas neumáticos
/electro neumáticos
4.1. Elementos de

generación,
tratamiento y
consumo del
aire comprimido.

4.2. Elementos de
mando y
accionamiento
neumático

4.3. Representación
esquemática de
instalación de un
circuito
neumático.

Métodos de diseño de
un circuito neumático.

Reconoce las
partes de un
sistema
neumático, sus
propiedades y
aplicación

Diseña circuitos
neumáticos de

control.

Ejercicios,
demostraciones y
simulaciones
situadas ABP.

Informe del
análisis de caso
de y/o prácticas
de laboratorio

5. Sistemas Hidráulicos
/electrohidráulicos
5.1. Elementos de

generación,
tratamiento y
consumo del
aire comprimido.

5.2. Elementos de
mando y
accionamiento
hidráulico

5.3. Representación
esquemática de
instalación de un
circuito
hidráulico.

5.4. Métodos de
diseño de un
circuito
hidráulico.

Reconoce las
partes de un
sistema hidráulico,
sus propiedades y
aplicación.
Diseña circuitos
hidráulicos de
control.

Ejercicios,
demostraciones y
simulaciones
situadas ABP.

Informe del
análisis de caso
de y/o prácticas
de laboratorio

6. Fundamentos de la
técnica de control

Integra los
conocimientos de

Ejercicios,
demostraciones y

Informe del
análisis de caso



6.1. Funciones
lógicas

6.2. Plc
Técnicas básicas de

control por plc.

los elementos de
un proceso
industrial.
Implementa
sistemas de
automatización a
problemas
industriales.

simulaciones
situadas ABP.

de y/o prácticas
de laboratorio

E2. D2
Tecnologías
Avanzadas:
Familiarizarse
con las
tecnologías
de fabricación
avanzadas
utilizadas en
la industria
aeroespacial,
como la
fabricación
aditiva
(impresión
3D),
mecanizado
de alta
velocidad y
automatizació
n industrial.

7. Robótica industrial
7.1. Morfología de

robots
7.2. Programación

de robots

Reconoce las
partes de un robot
y la forma de
programarlos.
Establece la
programación
básica de un robot
industrial

Ejercicios,
demostraciones y
simulaciones
situadas ABP.

Informe del
análisis de caso
de y/o prácticas
de laboratorio
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CRONOGRAMA

Objetos de estudio Semanas
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

Introducción a la
automatización y
control industrial
Fundamentos de
ingeniería electrica
Detectores
Sistemas neumáticos
/electro neumáticos
Sistemas Hidráulicos
/electrohidráulicos
Fundamentos de la
técnica de control
Robótica industrial


