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E Tipo de materia (Obli/Opta): Obligatoria
§ Clave de la materia: MC511
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DESCRIPCION:

Los ingenieros deben de contar con las herramientas necesarias para poder describir el
funcionamiento de las maquinas involucradas en los procesos de produccién, en este curso el
alumno conocera y sera capaz de aplicar la tecnologia (dispositivos, herramientas y software)
propios de un sistema de automatizacion.
Describir el uso, funcionamiento, instalacion o desarrollo de sistemas automatizados.
Sera capaz de analizar e implementar sistemas de control y automatizacion industrial.

COMPETENCIAS PARA DESARROLLAR:

E3. Sistemas de manufactura

Desarrollar las habilidades necesarias para disefiar, implementar y optimizar sistemas de
manufactura eficientes y eficaces en entornos industriales. Esta competencia abarca desde
la seleccion y disefio de procesos de produccion hasta la gestion de la calidad y mejora
continua en la fabricacion de productos.

E2. Producciéon y manufactura aeroespacial: Gestiona las competencias necesarias para
participar en los procesos de produccion y fabricacion de componentes aeroespaciales.
Comprende los aspectos practicos y operativos de la fabricacion, asegurando la eficiencia,
calidad y seguridad en la produccion de aeronaves y vehiculos espaciales.

Basicas:

B4. Transformacion Digital

Transforma la cultura digital en la sociedad, en las organizaciones e instituciones
educativas para aprovechar al maximo el potencial de las tecnologias y herramientas
digitales; propiciar su uso responsable y ético que estimule la creatividad, innovacion, la
comunicacién efectiva y el trabajo colaborativo e interdisciplinar en la solucion de problemas
de la sociedad digital; promoviendo la privacidad y la seguridad, asi como el respeto a los
derechos de autor y la propiedad intelectual.
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