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DESCRIPCION:

Proporcionar los elementos necesarios de la mecanica clasica para aplicarlos al desarrollo de la
mecanica orbital tomando en consideracion el problema de los dos cuerpos y presentando la solucién
basada en vectores para tener como resultado una serie de formulas practicas para el analisis de
orbitas y trayectorias de forma eliptica, parabdlica e hiperbdlica. Deducir las transformaciones de
coordenadas y las secuencias de la rotacién de los elementos de Euler. Descripcion de las érbitas en

tres dimensiones, asi como sus elementos orbitales y finalmente las maniobras orbitales.

COMPETENCIAS PARA DESARROLLAR:

E3. Disefno de sistemas aeroespaciales: Desarrollar las competencias necesarias para concebir,

analizar y optimizar sistemas completos utilizados en aeronaves y vehiculos espaciales.

B4. Transformacion Digital

Transforma la cultura digital en la sociedad, en las organizaciones e instituciones educativas para aprovechar al
maximo el potencial de las tecnologias y herramientas digitales;
estimule la creatividad, innovacion, la comunicacion efectiva y el trabajo colaborativo e interdisciplinar en la

solucién de problemas de la sociedad digital; promoviendo la privacidad y la seguridad, asi como el respeto a los

derechos de autor y la propiedad intelectual.

propiciar su uso responsable y ético que
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FUENTES DE INFORMACION
(Bibliografia, direcciones electronicas)

EVALUACION DE LOS APRENDIZAJES
(Criterios, ponderacion e instrumentos)

Orbital Mechanics for Engineering

Students, 2nd ed. by H. D. Curtis
(Elsevier 2010)

Mecancia Vol. 1 del Curso de Fisica Tedrica, 22

ed. por L.D. Landau, E.M. Lifshitz

Fundamentals of Astrodynamics by Bate,
Mueller & White (Dover 1971)
Spaceflight Dynamics, 2nd ed. by Wiesel
(McGraw-Hill 1997)

Fundamentals of Astrodynamics and

Applications, 3rd ed. by Vallado (Springer
2007

Se toma en cuenta para integrar calificaciones
parciales:

e 3 examenes parciales resueltos en la
plataforma donde se evalua
conocimientos, comprension y
aplicacion. Con un valor del 30%, 30% y
40% respectivamente

La acreditacion del curso se integra:

e Examenes parciales:

e Trabajos extra clase tales como:
cuestionarios, resumenes,
participacion en exposiciones,
discusion individual, ejercicios en la
plataforma, antologias, mapa
mental.
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