UNIVERSIDAD AUTONOMA DE | DES: Ingenieria

CHIHUAHUA Programa académico Ingenieria Aeroespacial
Tipo de materia (Obli/Opta): Obligatoria
E Clave de la materia: MC511
E Semestre: Quinto
§ Area en plan de estudios: Especifica
E Total de horas por semana: 4
% Teoria: Presencial o Virtual 4
LOGRAR PARA DAR
Laboratorio o Taller: 0
Practicas: 0
UNIDAD ACADEMICA: Trabajo extra-clase: | O
FACULTAD DE INGENIERIA Créditos Totales: | 4
. Total de horas semestre (x
PROGRAMA ANALITICO DE LA sem): | %
UNIDAD DE APRENDIZAJE: Fecha de actualizacion: Febrero 2024
AUTOMATIZACION ROBOTICA Prerrequisito (s): | Ninguna

DESCRIPCION:

Los ingenieros deben de contar con las herramientas necesarias para poder describir el
funcionamiento de las maquinas involucradas en los procesos de produccion, en este curso el alumno
conocera y sera capaz de aplicar la tecnologia (dispositivos, herramientas y software) propios de un
sistema de automatizacion.

Describir el uso, funcionamiento, instalacion o desarrollo de sistemas automatizados.

Sera capaz de analizar e implementar sistemas de control y automatizacién industrial.

COMPETENCIAS PARA DESARROLLAR:
(E) Implementacién, control y mejora de procesos:
Desarrolla, opera y mejora procesos de produccion y de servicios mediante el uso eficiente de
herramientas de manufactura esbelta, estadisticas, simulacion y técnicas de medicién, para lograr una
mayor eficiencia, calidad, productividad y rentabilidad, ademas de garantizar una entrega a tiempo del
producto, teniendo siempre en consideracion la seguridad, el cliente y la proteccién al medio ambiente.
Basicas:
B5. Innovacién y Emprendimiento Social
Construye de forma colaborativa con actores académicos y no académicos, proyectos innovadores de
emprendimiento social considerando los avances cientificos y tecnolégicos para la transformacion de la
sociedad; mediante la habilitaciéon de redes y comunidades de practica que posibiliten el dialogo abierto,
la pluralidad epistémica, la participacion, la realimentacion y, la construccion de conocimiento, con
valores de solidaridad, justicia, equidad, sostenibilidad, interculturalidad, democracia y derechos
humanos.




DOMINIOS OBJETOS DE ESTUDIO RESULTADOS METODOLOGIA EVIDENCIAS
(Contenidos organizados DE (Estrategias,
por temas y subtemas) APRENDIZAJ recursos
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secuencias
didacticas...)
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como de
economia social y
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B5.5 Participa en
proyectos
innovadores de
proteccion al
medio ambiente y
al desarrollo
sostenible.

\YA Fundamentos
de Sistemas

5.4 Meétodos de disefio
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VI.
Reconoce los
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eléctricos d ¢ P Ejercicios, Resumen,
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corriente directa e investigacion , Examen
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FUENTES DE INFORMACION
(Bibliografia, direcciones electronicas)

EVALUACION DE LOS APRENDIZAJES
(Criterios, ponderacion e instrumentos)

John J. Craig. Introduction to Robotics Mechanics and
Control Ed. Addison Wesley Publishing Company, 2nd

Edition, 1986

P.Coiffet / M. Chirouze Elementos de
Robdtica Ed. Coleccion Ciencia y Electrénica

\Wolfram Stadler. Analitical Robotics and Mechatronic

sEd. Mc. Graw Hill., 1995.

Groover Mikell P., Weiss Mitchel, Angel Roger N., Odrey
Nicholas G.Robdtica Industrial: Tecnologia, programacién

y aplicaciones .Ed. Mc Graw Hill, México., 1995

Se toma en cuenta para integrar
calificaciones parciales:
W 3 examenes parciales resueltos en la
plataforma donde se evalua
conocimientos, comprensién y
aplicacion. Con un valor del 30%,
30% y 40% respectivamente

La acreditacion del curso se integra:
i Examenes parciales:
i Trabajos extra clase tales como:

cuestionarios, resumenes,
participacién en exposiciones,
discusion individual, ejercicios en la
plataforma, antologias, mapa

mental.
Cronograma Del avance
programatico
Objetos de aprendizaje Semanas
112|3|14|5(6[7]|8]9]|10| 11 |12 | 13 | 14| 15 | 16
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VI.Actuadores eléctricos

VII. Fundamentos de
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